


广东天机智能系统有限公司
www.tianjizn.com

定义新一代具身智能机器人平台

天机智能
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• 专注于研发、生产、销售运动控制
系统和通用人形手臂

• 致力于推动机器人和具身智能的实
际应用落地

300人+• 机器人行业资深专家

• 安川专家

• 地区：松山湖，上海，
深圳，日本…

70人+

注册资金（人民币） 专利 机器人累计出货台数 客户数量
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1

需求导向和技术验证
（与长盈）

• 带来对智能制造前沿需求的深度

理解，反哺产品定义与迭代

• 确保了天机的产品研发始终是解

决场景最真实的问题以及经过验

证后推向市场.

3
核心技术的自主创新
（天机自主研发）

• 长期坚持对运动控制技术、

MEMS关节扭矩传感器、一体化

关节模组等核心技术的自主研发。

• 为公司构筑了关键的技术壁垒与

成本优势，成为引领产品创新、

定义未来赛道的 “核心引擎”。

2

国际顶尖品质的传承
（与安川）

• 引入并内化百年机器人巨头的设

计哲学、品控标准与生产管理体

系。

• 为公司产品奠定了 “工业级可靠

性” 的坚实基因

广东天机智能系统有限公司

天机机器人 上海孚曦&
上海科摩德

安川通商

安川中国

65% 100%10%

25%

合作价值总结： 安川的顶尖机器人基因 + 长盈的精密制造场景 + 核心
技术自主研发”，共同夯实了天机从工业领域走向人形未来的坚实基础。



• 采用安川机器人工厂的生产管理与品控体系。
• 实现机器人全生命周期的精细化管理。
• 确保每一台出厂产品都具备高可靠性、一致性与稳定性。



工业六轴及
SCARA机器人
（安川系统）

工业六轴及
SCARA机器人
（天机系统）

EVO/SRD系列

人形双臂机器人

Pilot     系列
Marvin 系列

协作机器人

DL系列

积累： 精度控制，大规模
批量出货、多行业应用经
验、稳定可靠的硬件基础

探索： 人机协作、柔性生
产、安全交互

突破： 类人操作、全身力控、
智能交互，真正实现AGI落地

技术和产品演进始终围绕解决实际应用需求，通向更具通用性的机器人未来
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协作机器人  工业机器人 人形双臂

• 工业机器人EVO/SR：4-25kg负载  /   IP67防护  /  高精度轨迹 

• 协作机器人Delight ： 6轴力控  /  拖拽示教   /  安全协作 

• 人形机器人Marvin ：仿人设计  /  全身力控   /   一体化关节   /   轻量化
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定位
超轻量、全身力控

适用于科研、商用、双足人形
高性能、全身力控

工业级精度，高要求场景

负载 3kg 6kg

臂长 615mm 696mm

自重 7.5kg 11.5kg

位置重复精度 ±0.05mm ±0.03mm

力控重复精度 ≤0.15N, ≤0.05N·m ≤0.15N, ≤0.05N·m

绝对精度 1mm 1mm
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•� 7轴仿人对称 + 十字交叉手腕
运动更拟人，遥操更自然，减少奇异点干扰

•� 全关节标配扭矩传感器
实现真正全身力控，交互更安全柔顺

•⚖️  极致轻量化设计
自重负载比领先，移动集成更便捷

•� 一体控制架构
一块主板控双臂，部署简易，SDK功能丰富，支
持快速二次开发

EtherCAT2 EtherCAT1 





       硅基芯片硅微溶技术

技术一：关节扭矩传感器
               （MEMS技
术）

MEMS技术用于关节

技术二：轻量一体化力控
关 节模组

关节力控绝对精度

电流环、速度环、位置环

n 模组内实现力矩闭环，最高 带

宽

n 重量少于同类竞品

技术三：柔顺阻抗控制

安全交互,自适应环境

平移刚度大于 ，
远超同行
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遥操作，指令精准同步

（图像、关节信息、位姿等）

，支持实时监控与数据回放分析

•核心价值： 为机器人技能学习、算法迭代提供真实、高质量的数据基础，加速智能进化。
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安全物理交
互

像轻握人类的手一样，感知力度，不会
捏伤

实现真正的人机协同
作业

柔顺阻抗控
制

像用手掌贴合曲面一样，主动柔顺地适
应物体形状

完成精密装配、柔顺
打磨

未知环境探
索

• 像人在黑暗中伸手探路，轻触即可
感知并绕行

• 只能“预设动作”：在结构化的环
境中，重复执行预先编程的、固定
的轨迹

• “碰壁即停止”：一旦遇到未知障
碍，只能紧急停止，无法适应

在非结构化环境中自
主作业

快速动态调
整

像接住一个抛来的球，全身协调缓冲冲
击力。

提升在动态环境中的
任务成功率与可靠性。
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•伪力控路径： 电机电流 → 估算力矩 
→ 精度低、延迟高、安全性差

•传统笨重路径： 传统材料与关节设计 
→ 重量大 → 移动性、能耗差

•天机路径： 关节MEMS传感器直接测
量输出力矩 + 轻量化设计 → 真力控 + 
轻量化

性能/可靠性/力控 
实验室级

构型拟人度 
 传统/笨重

构型拟人度 
真人形/轻量

唯一兼顾，轻
量化，高性能
与真拟人的平
台级解决方案

性能/可靠性/力控 
工业级

虽强但“笨”，
且非终极形态

虽“轻”但弱，
难堪大任，伪
力控

传统手腕构
型，非终极
形态，灵活
度差
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45+,持续增加

中

GENESIS AI
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典型部署形态：固定式双臂工作站、轮式折叠/升降人形、双足人形机器人上身
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•产品特点：

• 轮式底盘，兼顾移动效率与稳定
性。

• 升降/折叠机构，适应不同工作高
度与收纳需求。

• 全身力控，继承天机核心力控技
术，实现安全、柔顺的移动交互。

•市场定位： 面向科研，商业服务、物流、
巡检，组装，搬运等移动操作场景。
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经典应用场景-汽车零部件

光伏板高速搬运

新能源方向电池零部件上下料

连接器注塑机上下料 方形动力电池组装检测 动力电池零部件检测 电池极片检测及码盘



汽车雷达组装检测 汽车线束组装生产线汽配应用合集（视频） 汽车某零部件组装
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www.tianjizn.com


